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Unser
Produktions-Programm

1 ZZ-Kegelradgetriebe e = ZZ-Spiralkegelrader
‘,,\.a B bis 7000 Nm Nennmoment bzw. % al in - Palloid-Verzahnung
| /| =
: y 500 kW Leistung. Baureihe ZZ-Servoline® AN - Zyklo-Palloid-Verzahnung
' fiir hochdynamische Antriebe - HPG-S Verzahnung
A -' . ;‘Q ZZ-Kurven
L ZZ-Hubspindelgetriebe als - Globoid-Kurve
oml = o ol - :
. L/ mit Trapez- oder Kugelgewindespindel G, °° - Axialkurve
fiir Belastungen bis 1000 kN - Radialkurve

ZZ-Kurvengetriebe
als Globoid-, Zylinder- oder ZZ-Sondergetriebe
Scheibenkurvengetriebe

mit Pendel- oder Schrittfunktion

fiir vielseitigen Einsatz in

unterschiedlichsten Anwendungen

ZZ-Antriebe GmbH

An der Tagweide 12
76139 Karlsruhe

Telef (49) . = n

i 1(49) 791620810 Rundschalttische
5 )72

e Typ XZ



Rundschalttisch Typ XZ

Rundschalttische vom Typ XZ basieren auf einem Komponentensatz bestehend aus einer Zylinderkurve
in welche der Rollenstern von oben eingreift. Somit kann die Abtriebs-Hohlwelle, auf welcher der
Rollenstern montiert ist, einen groBen Durchmesser aufweisen.

Ringrundschalttische Typ XL

Alternativ zu denen in diesem Katalog vorge-
stellten Rundschaltischen Typ XZ kdnnen wir
auch Ringrundschalttische vom Typ XL anbieten.
Hier treibt das Zylinderkurvengetriebe einen
Ring am AuBenrand an, so dass exterm groBe
Durchmesser verwirklicht werden kénnen. [ Y
Das Produktspektrum der Ringrundschalttische

im Katalogprogramm deckt Ringdurchmesser

von 510mm bis 2100mm ab. Hierzu gibt es einen

separaten Katalog.

Weitere Informationen:
www.zz-antriebe.de

Rundschalttisch
Typ XZ
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Rundschalttisch Typ XZ

ZZ-Kurvengetrieben ermdglichen die schnelle mechanische Ubertragung und Positionierung von Massen
und Teilen. Der ZZ-Rundschalttisch Typ XZ setzt mit rechtwinklig angeordneten Achsen eine konstante
Bewegung der Eingangswelle in eine intermittierende Ausgangsbewegung um. Die Kurvenform bestimmt
die Drehung des Tellers durch mathematisch festgelegte Beschleunigungsgesetze und der entsprechen-
den Rastphase. Es sind zwischen 2 und 32 Stationen an der Ausgangswelle moglich.

Anwendungsgebiete

Insbesondere bei der Anforderung von hoher Pro-
duktivitdt, hoher Geschwindigkeit, Genauigkeit,
niedrigem Gerdusch und niedrigen Betriebskosten
sind mechanische intermittierende Getriebe her-
vorragend geeignet. Typische Anwendungsfalle sind
beispielsweise:

* Montagesysteme

® \erpackungsmaschinen

® Fertigungsmaschinen

¢ Automatische SchweiBmaschinen

® Transportvorrichtungen

® Bearbeitungsinseln

e Abfiillmaschinen

® Druckmaschinen

Vorteile der ZZ-Rundschalttische

® Hohe kontrollierte Taktgeschwindigkeit

¢ StoBfreiheit auch bei hoher Schalthdufigkeit
® Verriegelung in der Rastphase

® Hohe Wiederholgenauigkeit
Vibrationsfreiheit

Minimale Wartung

Minimal bendtigte Leistung

Geringer Regelungsaufwand

Beschreibung:

Um einen kompletten Arbeitstakt zu erreichen, ist eine Drehung der Eingangswelle um 360° notig. Diese
intermittierende Bewegung ist durch die Form der Kurvenbahn gegeben. Das Eingangsdrehmoment
wird lber die Kurve in Ausgangsdrehmoment umgewandelt. Wahrend des Schaltvorganges bewegt das
konjugierte Kurvenprofil die Laufrollen durch die Schaltkurve. Es sind immer mindestens zwei Laufrollen
im Eingriff, so dass in jedem Punkt der Bewegung kein Spiel vorkommt. Der Schaltteller wird wahrend
des ganzen Schaltvorganges kontrolliert gefiihrt. Die Kurvenbahn (bertrdgt die in der Projektphase
definierten Beschleunigungs- und Bewegungsgesetze. Wahrend der Rastphase ist das Profil der Kurve
orthogonal im Verhaltnis zur Kurvenwelle, so dass Selbsthemmung gegeben ist.



Drehricht
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Drehrichtung

Der ZZ-Rundschalttisch wird im Standard mit
rechtsgangiger Kurve angefertigt. Die Drehung im
Uhrzeigersinn der Eingangswelle bewirkt eine inter-
mittierende Drehung entgegen dem Uhrzeigersinn
im Ausgang. Um die umgekehrte Richtung zu
bekommen reicht es, die Eingangsbewegung umzu-
drehen. Optional kann das Getriebe mit links-
gangiger Kurve geliefert werden.

Referenzpunktlage

Die Eingangswelle eines Rundschalttisches ist mit
einer Passfeder ausgeflihrt, die man als Referenz-
position verwenden kann. Wenn die Passfeder in der
oberen Lage 90° zur Auflageflache steht, befindet
sich das Getriebe in der Mitte der Rastphase.
(Pos. 1) Bei Zweifachschaltung macht der Schalt-
teller zwei Schaltungen und zwei Rastphasen bei
einer Umdrehung der Eingangswelle. (Pos. 2)

intermittierend

Pos. 1

¥

Pos. 2

/

Maximale Tischbelastung
Typ Kombination Kipp- Schwenk-
Axialkraft Radialkraft moment moment
Fy (daN) Fr (daN) Ye [daNm] Yg [daNm]
XZ038 650 650 18 9
XZ050 1100 1100 32 20
XZ080 1800 1800 68 38
XZ100 3000 3000 118 70
XZ140 4300 4300 248 140
XZ165 6000 6000 350 200
XZ210 8000 8000 400 300
XZ270 10000 10000 800 700
XZ380 15000 15000 1100 1000

Schaltwinkel
chaltwinke _
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Magliche Schaltwinkel in Abhangigkeit von der Anzahl Stationen und der GetriebegroBe

Anz.[Schaltwinkel Anz.[Schaltwinkel

[Typ stat] 90°] 120°[ 150°] 180°] 210°] 240°] 270°] 300°] 330°| |[Typ stat| 90°[ 120°[ 150°] 180°] 210°[ 240°] 270°] 300°] 330°
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 2 XZ140 8
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 3 XZ140
XZ165 XZ165
XZ7210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 4 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 5 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 6 XZ140
XZ165 XZ165
XZ7210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 7 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380

Empfohlener Schaltwinkel bei Einsatz eines Bremsmotors
Empfohlener Schaltwinkel
Méglicher Schaltwinkel
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Schaltwinkel

- Tragheitsmomente

Magliche Schaltwinkel in Abhangigkeit von der Anzahl Stationen und der GetriebegroBe

Anz.|Schaltwinkel Anz.|Schaltwinkel

[Typ stat] 90°[ 120°] 150°] 180°] 210°] 240°[ 270°] 300°[ 330°] [Typ stat] 90°] 120°] 150°] 180°] 210°] 240°] 270°] 300°] 330°
XZ038 XZ038 [ | [ [ [
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 X7210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380
XZ038 XZ038
XZ050 XZ050
XZ080 XZ080
XZ100 XZ100
XZ140 XZ140
XZ165 XZ165
XZ210 XZ210
XZ270 XZ270
XZ380 XZ380

Empfohlener Schaltwinkel
(| Méglicher Schaltwinkel

Empfohlener Schaltwinkel bei Einsatz eines Bremsmotors

Tragheitsmomente des Antriebsmechanismus JA (Kgm2)

Auslegung

-/

Maximale Tischbelastun iZZ(A\-NTF? IEBE

Auslegung

Bei der Auslegung des Getriebes miissen die dynamischen und statischen Belastungen beriicksichtigt
werden. Die dynamischen Belastungen setzen sich zusammen aus dem Drehmoment aufgrund der
Massenkrafte des Aufbaus (Mj), dem Drehmoment aufgrund der Reibkréfte (Mg) und dem Drehmoment
aufgrund duBere Krifte (Mex). Abhdngig von den Anforderungen der Anwendung muss dieser
Gesamtabtriebsmoment nochmals mit Faktoren flir Lebensdauer Cq4 und Steifigkeit C, beaufschlagt.
Das daraus resultierende Produkt muss kleiner als das maximal zuldssige Ausgangsdrehmoment
(Mamax) des Getriebes sein.

(Mj+Mg+Meyi) * Cy * C, < Mamax (siehe Tabelle technische Daten)

Anzahl der Schaltungen S

Typ 2-4-8 3-6 10 - 20 12 - 24 16 18 32
XZ038 0.00232 0.00226 0.00238 0.00243 0.00232 0.00235
XZ050 0.00691 0.00678 0.00703 0.00716 0.00691 0.00697
XZ080 0.02470 0.02430 0.02510 0.02550 0.02620 0.02660 0.02620
XZ100 0.07610 0.07330 0.07890 0.08170 0.08730 0.09010 0.08730
XZ140 0.42900 0.42900 0.46500 0.46950 0.49600 0.51000 0.49600
XZ165 1.63500 1.64800 1.66100 1.68700 1.73900 1.76500 1.73900
XZ210 4.64300 4.64300 4.66300 4.69400 4.74400 4.77600 4.74400
XZ270 10.85000 10.93700 11.01000 11.18000 11.50000 11.67000 11.50000
XZ380 41.30000 41.30000 42.20000 41.30000 41.80000 42.00000 41.80000

Losbrechmoment des Rundschalttisches M3 (Nm)
XZ038 XZ050 XZ080 XZ100 XZ140 XZ165 XZ210 XZ270 XZ380
6 9 14 20 35 50 55 85 130
4

Lebensdauerkoeffizient Cg Steifigkeitskoeffizient Cr
Lebensdauer (Mio.Zyklen) [ 30 | 40 [ 50 | 60 [ 80 | 100 [ 120 r,,/ R 4 5 6 7 8 9 10
Lebensdauerkoeffizient 1 (1,1411,25]11,35(1,55|1,75| 2 Cr 1,38 1,56 1,75 1,94 | 213 | 2,31 2,50
Maximale statische Tischbelastung
100000,00
XZ380
10000,00 , - 270 ™\
muy 210 \
» \\ XZM0
szoe\
1000,00 XZ
—_ ' —_ XZ050\ ' ‘
2 \
3 X203 ‘ \
=
) \
100,00 \
\
|
10,00
1,00
10 100 1000 10000 100000
Fy [daN]



Wiederholgenauigkeit

Montagepositionen

SerienmaBig wird das Rundschalttischgehduse auf den Ober- und Unterseiten sowie den Stirnseiten ohne
Welle bearbeitet. Die empfohlene Montagepostionen sowie mogliche Motormontagepositionen sind im

folgenden abgebildet. Auf Wunsch sind auch andere Montagepositionen moglich.
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Standard Uberkopf Ausgangswelle

horizontal unten

Motormontage auf der Standardseite
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Ausgangswelle
horizontal oben
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Technische Date

| xzo3s [ 13 | 10 [ f0 [ 10 [ 10 [ o [ 9 [ 113 [ 1072 | 034 |
| Xxz140 | 3% | 180 | 180 | 179 | 178 | 474 | 170 | 176 | 553 | 058 |
| xz2t0 | 600 | 300 | 206 | 289 | 279 | 254 | 210 | 140 | 661 | 047 |
| xzsg0 | 2300 | 773 | 1700 | 1579 | 409 | | | 140 | 661 | 047 |
| xzoso | 22 | 18 | 18 | 18 | 18 | 17 | 17 | 140 | 661 | 045
| xz00 | 120 | 8 | 8 | 8 | 8 | 84 | 8 | 140 | 661 | 045
| xz1es | 574 | 247 | 245 | 241 | 236 | 229 | 201 | 176 | 553 0.23
| xzo3s [ 13 | 1 | 4 [ 0 [ 41 [ 10 [ 10 [ 113 | 1072 | 032 |
| xz140 | 33 | 195 | 195 | 193 | f92 | 189 | 186 | 176 | 553 | 053 |
| xz2t0 | 600 | 33 | 33 | 36 | 318 | 208 | 268 | 140 | 661 | 043 |
| xzsg0 | 2300 | 1912 | 1852 | 752 | 1611 | 1210 | | 140 | 661 | 043 |
| xzos0 | 20 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 15 | 176 | 553 | 048 |
| xz00 | om5 | 71 | 71 | 70 | 70 | 69 | 69 | 176 | 553 | 048 |
| oxztes |/ 4 | | | 1 | |
| oxzero | 4 | | | | | |
| xzo3s [ 12 | 8 | 8 [ 8 [ 8 | 8 | 7 [ 140 | 661 [ 035 |
| xz2t0 | 560 | 300 | 207 | 202 | 284 | 264 | 235 | 200 | 628 | 058 |
| xz380 | 2300 | 1885 | 1835 | 1752 | 1635 | 1300 | | 176 | 553 | 043 |

| xzs0 | 2300 | 210 | 2075 | 2015 | 1920 | 1684 | 1340 | 176 | 553 | 037 |
| xzos0 | 20 | 19 | 19 | 19 | 19 | 18 | 18 | 200 | 628 | 047 |
| xz100 | m5 | 89 | 89 | 89 | 8 | 8 | 8 | 200 | 628 | 047 |
| xz2t0 | 560 | 376 | 375 | 372 | 367 | 35 | 339 | 176 | 553 | 035 |
| xzsg0 | 2300 | 2182 | 2148 | 2092 | 2014 | 1791 | 1478 | 176 | 553 | 035 |
| xzos0 | 2 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 15 | 176 | 553 0.49

| xz00 | 120 | 93 | 93 | 93 | 92 | 9 | 89 | 140 | 661 | 039

| xz140 | 330 | 220 | 219 | 218 | 216 | 214 | 211 | 200 | 628 | 048 |
| oxzero | | | | | | | |
| xzos [ 13 | f0o | f0 [ o [ o [ o [ 8 [ 140 | 661 [ 029 |
| xz2t0 | 600 | 375 | 373 | 369 | 363 | 349 | 327 | 200 | 628 | 043 |




echnische Daten

| xz380 | 2000 | 2460 | 2430 | 2375 | 2300 | 2100 | 1800 | 1.76 | 553 | 029 |
| xzes0 | 22 | 2 | 2 | 2 | 210 | 20 | 20 | 176 | 553

| xz100 | 120 | 103 | 103 | f02 | f01 | 100 | 99 | 200 | 628 | 037 |
| xz1e5 | 567 | 358 | 37 | 356 | 354 | 351 | 340 | 176 | 553 0.33
| xzero | 220 | 1785 | 1779 | 1770 | 1756 | 1710 | 1652 | 176 | 553 | 028 |

| xz380 | 2000 | 2500 | 2570 | 2520 | 2468 | 2295 | 2060 | 1.76 | 553 | 0.27 |
| xzes0 | 20 | 16 | 16 | 16 | 15 | 15 | 14 | 176 | 553 | 049 |

| Xxz140 | 180 | 105 | f04 | 103 | 102 | 97 | o1 | 176 | 553 | 039 |
| oxzero | 1 1 | |/ 4\ ]
| xzo38 | 12 [ o [ 8 [ 8 | 8 [ 8 [ 7 [ 176 | 55 | 032 |
| Xz140 | 370 | 280 | 229 | 228 | 227 | 223 | 218 | 200 | 628 | 043 |
| oxz2r0 {0 1 1 |/ 4\
| oxzseo0 | | | ! 1 ! 1 ! | o |
| xzes0 | 20 | 19 | 19 | 19 | 19 | 18 | 17 | 200 | 628 | 032 |
| Xxz10 | 15 | 105 | f04 | 103 | 103 | 101 | 100 | 200 | 628 | 032 |
| oxz2r0 {0 1 1 | 0 4\
| xzeo0 | | | ! 1 ! 1 ! | |
| xzes0 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 19 | 19 | 176 | 553 | 022 |
| xzt00 | 5 | 110 | 109 | 108 | 108 | 107 | 106 | 200 | 628 | 029 |
| Xxz1e5 | 567 | 410 | 409 | 408 | 406 | 404 | 393 | 200 | 628 | 024 |
| xz27o | 2200 | 2025 | 2015 | 2010 | 1995 | 1945 | 1881 | 140 | 661 | 017 |
| xzo3s | 12 [ 12 [ 12 [ 12 [ 11 [ 41 [ 10 [ 200 [ 628 | 026 |
| xzos0 | 42 | 41 | 41 | 41 | 40 | 40 | 39 | 200 | 628 | 026 |
| Xxz140 | 370 | 315 | 314 | 313 | 312 | 310 | 307 | 200 | 628 | 026 |
| xz210 | 635 | 550 | 549 | 547 | 544 | 536 | 54 | 200 | 628 | 026 |
| xz3g0 | 3000 | 2830 | 2813 | 2780 | 2735 | 2600 | 2425 | 176 | 553 | 0.19 |
| xzes0 | 210 | 20 | 2 | 20 | 20 | 20 | 19 | 200 | 628 | 025 |
| xzt00 | M5 | M5 | M4 | 14 | M4 | 13 | 112 | 200 | 628 | 025 |
| Xxz1e5 | 567 | 438 | 438 | 437 | 435 | 434 | 426 | 176 | 553 | 014 |
| xzero | 2200 | 2140 | 2136 | 2120 | 2119 | 2091 | 2052 | 176 | 553 | 018 |
| xzo3s | 12 [ 12 [ 12 [ 12 | 12 [ 12 [ 11 [ 200 [ 628 | 023 |
| Xxz140 | 370 | 35 | 34 | 34 | 33 | 32 | 30 | 176 | 55 | 017 |
| Xxz2t0 | 635 | 580 | 579 | 578 | 575 | 556 | 547 | 176 | 553 | 017 |

Technische Date

| xzos [ 3 [ 9 [ 9 | 8 [ 8 | 8 [ 7 [ 176 | 553 | 049 |
| xzoso | 45 | 22 | 22 | 22 | 22 | 20 | 20 | 200 | 628 | 065 |

0.36
| xzo80 | 45 | 20 | 20 | 28 | 28 | 27 | 26 | 200 | 628 | 049 |
| xz140 | 33 | 262 | 251 | 250 | 248 | 243 | 235 | 176 | 553 | 036 |

| xz1es | 441 | 300 | 208 | 206 | 203 | 289 | 272 | | | |

| oxzero | | | | | | | |
11 2.00 6.28 0.24

6.28 0.24

| Xxz140 | 355 | 341 | 340 | 340 | 339 | 337 | 335 | 200 | 628 | 021 |
| xz2t0 | 600 | 559 | 557 | 555 | 553 | 546 | 535 | 200 | 628 | 021 |
| xz380 | 3000 | 2840 | 2825 | 2795 | 2755 | 2640 | 2480 | 176 | 553 | 0.16 |
| xzoso | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 21 | 21 | 200 | 628 | 019 |
| xz100 | 120 | 120 | 120 | 120 | 120 | 119 | 119 | 200 | 628 | 019 |
| xz1es | 567 | 476 | 475 | 474 | 473 | 472 | 465 | | | |
| xzo3s [ 13 | 13 | 13 [ 13 [ 13 [ 13 [ 12 [ 200 | 628 | 018 |
| xzo80 | 45 | 45 | 45 | 45 | 44 | 43 | 43 | 200 | 628 | 018 |
| Xz140 | 35 | 352 | 351 | 35 | 35 | 348 | 347 | 200 | 628 | 018 |
| xz2t0 | 600 | 592 | 591 | 589 | 588 | 562 | 572 | 200 | 628 | 0.18 |
| xzsg0 | 3000 | 2960 | 2945 | 2925 | 2895 | 2815 | 2698 | 176 | 553 | 0.14 |
| xzos0 | 23 | 28 | 23 | 23 | 23 | 22 | 22 | 200 | 628 0.17
| xz1o0 | 130 | 125 | 125 | 124 | 124 | 123 | 123 |

| Xxz1e5 | 567 | 488 | 488 | 487 | 486 | 485 | 479 | 140 |

1.40 6.61




echnische Daten

| oxzero | 1 1 |/ 4\ ]
| xzo3s | 14 [ 14 [ 14 [ 14 | 14 [ 13 [ 138 [ 176 [ 553 | 011 |
| xzo80 | 50 | 47 | 47 | 46 | 46 | 45 | 45 | 200 | 628 | 014 |
| xz140 | 375 | 372 | 371 | 370 | 369 | 367 | 365 | 200 | 628 | 014 |
| Xxze7o | 2200 | 2200 | 2195 | 2190 | 2185 | 2162 | 2132 | 200 | 628 | 014 |
| xzo38 | 14 [ 1 [ 4 [ 1 [ 41 [ 10 [ 9 [ 176 [ 553 | 009 |
| xzo80 |  s0 | 40 | 40 | 40 | 39 | 38 | 37 | 176 | 553 | 009 |
| Xxz140 | 200 | 159 | 158 | 157 | 155 | 151 | 144 | 176 | 553 | 009 |
D N A AN N A A A A I —
| oxzseo0 | | | ! 1 ! ! ! | o |
| xzes0 | 26 | 23 | 23 | 28 | 22 | 22 | 21 | 200 | 628 | 048 |
| Xxz1o0 | 135 | 128 | 127 | 126 | 126 | 124 | 123 | 140 | 661 | 014 |

AN N A A N A A A A
| oxzse0 | | | 1 1 ! ! ! | |
| xzos0 | 26 | 24 | 23 | 23 | 23 | 22 | 21 | 200 | 628 | 039 |
| Xxz10 | 135 | 131 | 130 | 130 | 120 | 128 | 127 | 140 | 661 | 012 |
| oxz2t0 {0 1 1 | |/ 4\
| oxzse0 | | | 1 1 ! 1 ! | |

| xz380 | 3100 3070 3060 3049 3030 2975 2895
| xzoso | 26 | 23 | 23 | 238 | 23 | 22 | 22 | 176 | 553 0.32

Technische Date

| xzo80 | 50 | 49 | 49 | 48 | 48 | 47 | 47 | 200 | 628 | 0.16 |
| xz140 | 400 | 392 | 391 | 390 | 389 | 387 | 385 | 200 | 628 | 016 |
| oxzero | 4 | ! | 1 | |
| xzo3s [ 15 | 15 | 15 [ 15 [ 14 | 14 [ 13 [ 200 | 628 | 014 |
| xzo80 | 50 | 49 | 49 | 49 | 49 | 48 | 47 | 200 | 628 | 014 |
| xz140 | 400 | 394 | 393 | 392 | 391 | 389 | 387 | 200 | 628 | 014 |
| xz8 [ [ | [ [ [ 7 [ [ T’ |
| oxzer0 | | | ! | 1 | |
| Xz [ | | [ [ [ 7 [ [ [’ |
| xz140 | 210 | 193 | 192 | 190 | 189 | 186 | 183 | 200 | 628 | 024 |
| oxzero | 4 | | | 1 | |
| Xz [ | | [ [ [ 7 [ [ [ |
| xz140 | 210 | 199 | 198 | 197 | 195 | 192 | 190 | 200 | 628 | 020 |
| oxzero | 4 | | | | | |
| Xz [ | | [ [ [ 7 [ [ [’ |
| xzoso | 50 | 49 | 49 | 49 | 48 | 47 | 47 | 200 | 628 | 016 |
| xz140 | 210 | 201 | 200 | 199 | 198 | 195 | 193 | 200 | 628 | 0.16 |
| oxzer0 | 4 ! | | | |
| xzo8 [ | | [ [ [ 7 [ [ [’ |
| Xxz140 | 210 | 204 | 203 | 202 | 200 | 197 | 195 | 200 | 628 | 0.12

2 Schaltschritte pro Kurvenumdrehung

"
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’ e ey 1€ 4x M8 (22tief) beidseitig

bohrungen 6xM8 max. Tiefe
25mm (auf Anfrage)
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MaBblatter MaBblatter
XZ 140 - XZ 165 XZ 210 - XZ 270

ANTRIEBE

XZ 140 XZ 210

feststehend y X
X
210 190 l
) 4x M12 (30tief) .
4x.M8.(.20t|ef] ©92i1 beidseitig 2 205 205
beidseitig 120 feststehend ?ﬁ 530 160 ix @13 @230 @135 Lx Mi6
‘ 47 "
! 2 10 @21 538 g2
; @210 feststehend
o sl n o ) 190
|« < o H
= - ol i 3160 ol o
7" =4 e A o il B 5 =
A v i S 7
o IS m
g w8 I 8 = g
] il . T : :
‘ g |® 3 St m - 3| |8
9 \ l — el &
108 i 1 =
@60 156 o130 2
| 8x M8
4x M10 9130 p80” IS EELLE - 01213 ] —
(24ticf) ‘ 2x@12H7 sy | 8y M10 _hxg1T
beideitig 120 10 200 (30tief)
o 0924 beidseitig 150 210 270 B601
620
. 2x vorgebohrt #9,5 fiir Stift @10 245 185 AEEN
2x P10H7 (20tief) max. Tiefe 25mm (auf Anfrage) 250 o ) 2x vorgebohrt 11,5 fur Stift g12 325 245
beidseitig Lochkreis fur BefﬁSt'QU”Q_S‘ max. Tiefe 30mm (auf Anfrage)
bohrungen 8xM10 max. Tiefe 4x M14 (30tief) Lochkreis flr Befestigungs-
25mm {auf Anfrage) beideitig bohrungen 8xM12 max. Tiefe
30mm (auf Anfrage)
XZ 165 XZ 270
X
X
275 275
4x M12 (30tief) ¢ X -
beidseitig feststehend BIL5 :
3500 feststehend 150 1%
a1
5 1354 3300 26
¢ hx MI6 :
2301
31915 w2 o - o
. wn R
2190 feststehend L [ S
2 [ Ly i
. ol 2 @160 " a Iy 0
T i T E ey | - E
\:f‘l& : | 1 —r % n S| w F/ \a\ 9 © ;
= g AR A S RE § s £
= ° > g °l e
7 & | ZQ}Q' 7_\05215 8| & - & il (I = =
R I [ cm g 3 / m o~
G & — 7 N ; i : g
A FI= m | g [ohoo \ | _pm™ 2
/ I ‘ » E 2x §12H7 (30tief) 180, 270 350 I/
156 @120 2 beidseitig
2x@12H7 01213 ' / - /
i 152 / 60 ! 2ol @70 axg2l
(30 tief) o 960 8x M10 —
S . K 145
beidseitig e = L . 6x M16 (30tief) 2x vorgebohrt 15,5 fiir Stift 016 2
5.5 @135 6 beidseitig max. Tiefe 40mm (auf Anfrage) 425 325
) 2x vorgebohrt 11,5 fiir Stift §12 275 230
4X_|V|1_4_(30 tief) max. Tiefe 30mm (auf Anfrage) Lochkreis fiir Befestigungs- Lochkreis fiir Befestigungs-
beidseitig bohrungen 8xM12 max. Tiefe bohrungen 8xM16 max. Tiefe
40mm (auf Anfrage)

30mm (auf Anfrage)
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MaBblatt XZ 380

lterabmessungen

XZ 380
X
X
@1000
$L00 7
feststehend
$343 / — -
o 2x @20
@340+
o - $285
o e B o~
| ] Q
. L
Zon S~ - - S
A R
gl g '[Ej\” g g
A2 _ @\:K’J} ) 2 s| £
; ==/ \b A
T/ ¢ I s
@250 ‘ ‘ p250 " ,
2x @12H7 ‘ /
(30tief) 240 380 500 gt /
o 25
beidseitig hxQ
1120
2x vorgebohrt §15,5 fir Stift @16 580 460
] max. Tiefe 40mm (auf Anfrage
s:igﬂslﬁi(joneﬂ ( 9 Lochkreis fiir Befestigungs-

bohrungen 12xM16 max. Tiefe
40mm (auf Anfrage)

Endschalterabmessungen

Der Rundschalttisch kann mit einem Endschalter ausgeristet werden. Der Endschalter wird von der
Kurve am Ende der Eingangswelle gesteuert. Wenn die Rastphase der Kurve kleiner ist als die bendtigte
Rastzeit des Tisches, kann diese tiber den Endschalter den (Brems-)Motor steuern, um eine verlangerte

Rastzeit zu erreichen.

Endschalter mechanisch Endschalter Induktiv

g
e
(=
AN
1
D

& % ;
>
L 4

Typ A G1 H [ L M N o P1 Q

w
(9]
o
m
T
®
o

XZ038 | 85,0 | 30,0 75,0 12 15 32 30 60 55 8,5 44 110 50 40 28 55 5
XZ050 | 99,0 | 59,0 [ 86,0 18 25 32 40 72 55 8,5 55 110 50 40 28 64 14
XZ080 | 125,0] 50,0 [ 116,5| 24 30 35 50 85 55 8,5 50 110 50 40 28 70 20
XZ100 | 162,5| 77,5 | 137,5( 25 30 85 50 85 55 8,5 50 110 50 40 28 70 20
XZ140 | 195,0( 90,0 | 190,0( 30 30 35 50 85 62 8,5 50 115 50 40 28 70 20
Xz165 | 277,0| 78,0 [ 250,0| 38 30 35 50 85 70 8,5 50 130 50 40 28 70 20
XZ210 | 277,0| 78,0 [ 250,0| 38 30 35 50 85 70 8,5 50 130 50 40 28 70 20
XZ270 | 355,0| 115,0( 320,0| 60 45 35 65 100 75 8,5 55 130 50 40 28 84 34
XZ380 | 510,0( 125,0] 415,0( 90 45 35 65 100 88 8,5 55 143 50 40 28 84 34
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Globoid-Kurvengetriebe

Darstellung des Komponentensatz

Globoidkurvengetriebe Tischausfiihrung Typ TX Globoidkurven-Rundschalttisch Typ RTX

Scheibenkurvengetriebe

Darstellung des Komponentensatz Scheibenkurvengetriebe Typ Y

Verkaufs- und Lieferbedingungen
Es gelten unsere Lie_ferbedingungen, bzw. die ,Allgemeinen Bedingungen fiir die Lieferung von Getrieben und Antriebselementen”. Die Abmessungen und Darstellungen sind nicht
streng verbindlich. Anderungen der Konstruktion, Abbildungen, GréBen, Gewichte, technischen Angaben usw. bleiben vorbehalten. Stand 02/2007



